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ACTIVIDAD PRACTICA

MANTENCION DE SERVOMECANISMOS /|
CON CONTROL ELECTRICO INDUSTRIAL

@ INSTRUCCIONES

* Cada equipo de trabajo Elegira una de las diferentes plataformas de Gamificacién queya
investigamos hace unas semanas, entre otras:

Kahoot: kahoot.com
Mentimeter: www.mentimeter.com

Padlet: padlet.com
Google Forms: docs.google.com/forms
Genially: app.genial.ly/dashboard

* En caso de no contar con conexién a internet, realizar igualmente la construccién de actividades de juego tipo:
ludo, pecera u otros que los estudiantes puedan desarrollar.

* Elegir una de las plataformas investigadas

* Cada equipo deberd respondera las preguntas entregadas en esta gufay una vez que verifiquen que los resultados
son correctos, deberdn montar las preguntas en la plataforma elegida.

* Serealizard un cuestionario con preguntas de Verdadero o Falso, y de Seleccién Mdltiple en la plataforma virtual
seleccionada por cada equipo de trabajo.

* Se construira un calendario para que cada grupo exponga la estrategia de gamificacion escogida al curso y los
grupos procedan a vivir las experiencias de gamificacion, siguiendo las instrucciones que cada grupo defina.

* Serecomienda utilizar su celulary conectarse de forma individual con sus dispositivos al Wifi de la escuela, de no
ser asi, en grupos de 2 a 3 estudiantes, utilizaran un computador de la sala de computacién para poder hacer el
cuestionario.
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Preguntas

Verdadero o Falso
V/F

¢Esverdadera o falsa esta afirmacion?: “Un servomecanismo es un término utilizado en mecénica que
1 | hace referencia al conjunto de partes electrénicas, mecanicas y hasta en ciertos casos hidrdulicas y
neumdticas que trabajan de manera coordinada para un fin determinado.”

¢Es verdadera esta afirmacién?: “Los sistemas de lazo cerrado son aquellos en los que no se produce

2 . .
un proceso de re alimentacién”.
CONTROLADOR SERVOMOTOR
Comparador

Sefial de Elementos Procest Sefial de

entrada de control salida
3 RADIACION SOLAR MOVIIMENTO DEL PANEL

PIRANGMETRO
;Estaimagen representa un circuito de lazo abierto?

4 Esta imagen es un servomotor y sus componentes.

Un encoder convierte el movimiento mecdnico (giros del eje) en pulsos digitales interpretados por
5 | un controlador de movimiento. También utilizan un driver, que en conjunto forman un circuito para
comandar posicién, torque y velocidad.

Un servomecanismo puede utilizarse en las siguientes plataformas robéticas: Manipuladores, robots
moéviles, aéreosymarinos entre otros. Otros equipos que emplean servomecanismosincluyen maquinas
herramientas, posicionadores de antenas y de médulos fotovoltaicos, automéviles eléctricos e
hibridos, sistemas de corte industrial e impresoras, etc.

Ministerio de
Educacion
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Preguntas de Alternativa

7) :Qué elementos mecanicos componen un servomecanismo?

a) Engranajes, sistemas rotativos, ejes, sistemas neumdticos, poleas, cadenas, bandas, etc.
b) Poleas, cadenas, circuitos eléctricos, manilla de mando.

c) Todas son correctas.

8) ;Qué mantenimientos mecanicos no se deben tener en consideracién?
a) Medicién del torque en motor.

b) Cambio de aceite.

Analisis de vibraciones.

Cuenta kilémetros.

9) ;Qué instrumento permite revisar las aislaciones del cableado o del bobinado?
a) Voltimetro o Voltimetro

b) Aislémetro

c) Megger o Megohmetro

d) Diodo de Zener

10) ¢;Cudl es el método de calibracién mas utilizado, para elementos de medicién?
a) Método de transferencia

b) Método de comparacién directa.

c) Método de sustitucion

d) Método de sustraccion

11) ;Cudles de estas actividades corresponden a un mantenimiento preventivo en servomecanismos?
a) Reparacion de embobinado del servomotor

b) Limpieza integralinterna, Inspeccién interna

c) Falla en resistencia fusible

d) Lubricacién y engrase
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EVALUACION:

Esta actividad serd evaluada por tres agentes: autoevaluacién, co-evaluacién y hetero evaluacién, atendiendo a
los siguientes indicadores:

Seleccionan plataforma para el desarrollo de la actividad

Reconoce partes de un servomecanismo

Reconoce procesos de realimentacion

Distingue circuitos de lazo abierto y cerrados

Reconocen usos de servomecanismos

Identifica distintos mantenimientos mecanicos

Reconoce que instrumento permite revisar las aislaciones del cableado o del bobinado

Reconoce qué método de calibracion es el mds utilizado para elementos de medicién

Participan de la construccién de las preguntas en la plataforma elegida

Participan en la ejecucién de la actividad

Participan en la ejecucion de la actividad del equipo de trabajo

Participan en la ejecucién de la actividad de los otros equipos de trabajo

Respetan las normas de convivencia que hemos acordado

Participan del trabajo de equipo de manera auténoma, proactiva, colaborativa y respetuosa
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